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Динамика МП 
 
Расчет динамики межзвездного перелета является ключевым для любого 

проекта МП. 
В подавляющем большинстве случаев необходимые исходные данные для 

проектов авторы получали из энергетических соображений – задавалась скорость, 
масса полезной нагрузки и определялась стартовая масса (так, например, сделал 
К.Феоктистов). Практически сразу после знакомства с этими расчетами я 
обратил внимание, что для случая ракетного движения это не оптимальный 
вариант и сформулировал задачу оптимизации динамики МП. 

(Здесь и далее  «динамика МП» употребляется в двух смыслах – методы 
расчета траектории МП и результаты такого расчета).  

Казалось бы, расчет прямолинейной траектории не должен представлять 
особой сложности и это так если не ставить вопроса оптимизации параметров 
межзвездного аппарата. В этом случае он решается только численно, а до 80-х гг.  
просто не хватало вычислительных мощностей, чтобы получить 
удовлетворительное решение. Тем не менее, алгоритм расчета был разработан и 
отрабатывался последовательно на БЭСМ-6, Минск-32, «Наири», ЕС-1060 и ЕС-
1840. 

Сейчас, располагая неизмеримо большими вычислительными мощностями, я 
планирую вернуться к этому вопросу и оформить результаты в приемлемом виде, а 
пока даю вводную часть, так как она была сделана в 1977 г.  

 
И.Моисеев, 30.03.2010 
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